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BEGKHOFF Dokumentationshinweise

1 Dokumentationshinweise

1.1 Disclaimer

Beckhoff Produkte werden fortlaufend weiterentwickelt. Wir behalten uns vor, die Betriebsanleitung jederzeit
und ohne Ankiindigung zu Uberarbeiten. Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser
Betriebsanleitung kénnen keine Anspriiche auf Anderung bereits gelieferter Produkte geltend gemacht
werden.

Wir definieren in dieser Betriebsanleitung alle zulassigen Anwendungsfalle, deren Eigenschaften und
Betriebsbedingungen wir zusichern kdnnen. Die von uns definierten Anwendungsfalle sind vollumfénglich
gepruft und zertifiziert. DartGberhinausgehende Anwendungsfalle, die nicht in dieser Betriebsanleitung
beschrieben werden, bedirfen eine Priifung der Firma Beckhoff Automation GmbH & Co. KG.

1.11 Marken

Beckhoff®, TwinCAT®, TwinCAT/BSD®, TC/BSD®, EtherCAT®, EtherCAT G®, EtherCAT G10®, EtherCAT P®,
Safety over EtherCAT®, TWinSAFE®, XFC®, XTS® und XPlanar® sind eingetragene und lizenzierte Marken
der Beckhoff Automation GmbH.

Die Verwendung anderer Marken oder Kennzeichen durch Dritte kann zu einer Verletzung von Rechten der
Inhaber der entsprechenden Bezeichnungen fihren.

1.1.2 Patente

Die EtherCAT-Technologie ist patentrechtlich durch folgende Anmeldungen und Patente mit den
entsprechenden Anmeldungen und Eintragungen in verschiedenen anderen Landern geschutzt:

+ EP1590927

« EP1789857
+ EP1456722
« EP2137893
+ DE102015105702
—v EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte
EtherCAn Technologie, lizenziert durch die Beckhoff Automation GmbH.
Safety over S
~ Safety over EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und
Eth e rCAT® patentierte Technologie, lizenziert durch die Beckhoff Automation
GmbH.

AMP8911 Version: 2.2.0 5
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1.1.3 Haftungsbeschrankungen

Die gesamten Komponenten des beschriebenen Produkts werden je nach Anwendungsbestimmungen in
bestimmter Konfiguration von Hardware und Software ausgeliefert. Umbauten und Anderungen der
Konfiguration von Hardware oder Software, die Uber die dokumentierten Mdglichkeiten hinausgehen, sind
verboten und fihren zum Haftungsausschluss der Beckhoff Automation GmbH & Co. KG.

Folgendes wird aus der Haftung ausgeschlossen:
* Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung

Nicht-bestimmungsgemale Verwendung
» Einsatz nicht ausgebildeten Fachpersonals

Erléschen der Zertifizierungen
* Verwendung nicht zugelassener Ersatzteile

1.1.4 Copyright

© Beckhoff Automation GmbH & Co. KG, Deutschland.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind
verboten, soweit nicht ausdricklich gestattet.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fur den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster-
oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.

6 Version: 2.2.0 AMP8911
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1.2 Ausgabestande

Ausgabe [ Kommentar
220 Kapitel ,Hinweise zur Informationssicherheit“ hinzugeflgt

« Sicherheitshinweis Uber Engineering Tools tberarbeitet

» Bezeichnung ,Sicherheitstechnische KenngréRen® zu ,Ausfallgrenzwerte“ geandert
» Kapitel ,Umgebungsbedingungen® aktualisiert

 Zertifikat entfernt

21.0  In Kapitel ,Vor dem Betrieb“ Sicherheitshinweis zur geschuitzten Leitungsverlegung
hinzugefugt

* In Kapitel ,Typenschlissel* SS1-d und Sicherheitstechnische KenngréRen entfernt
« Zertifikat entfernt

2.0.0 » ,Beckhoff Support und Service” aktualisiert

» Zertifikat in den Anhang verschoben

* Anhang angepasst und erweitert

1.0.0 » Erste freigegebene Ausgabe

 Zertifikat hinzugefugt

0.0.1 » Vorlaufig (nur intern)

Aktualitat

Prifen Sie, ob Sie die aktuelle und gliltige Version des vorliegenden Dokumentes verwenden. Auf der
Beckhoff Homepage finden Sie unter http://www.beckhoff.de/twinsafe die jeweils aktuelle Version zum
Download. Im Zweifelsfall wenden Sie sich an den technischen Support (siehe Beckhoff Support und Service

p_110).

Dokumentenursprung

Diese Dokumentation ist die Originalbetriebsanleitung und ist in deutscher Sprache verfasst. Alle weiteren
Sprachen werden von dem deutschen Original abgeleitet.

Produkteigenschaften

Gultig sind immer die Produkteigenschaften, die in der aktuellen Betriebsanleitung angegeben sind. Weitere
Informationen, die auf den Produktseiten der Beckhoff Homepage, in E-Mails oder sonstigen Publikationen
angegeben werden, sind nicht maflgeblich.

AMP8911 Version: 2.2.0 7
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1.3 Referenzen

No Version Titel / Beschreibung
[1] 1.4.0 oder neuer Kurzinformation AMP8000

Begleitdokument mit allgemeinen Hinweisen zum Umgang mit dem
dezentralen Servoantriebssystem. Liegt jedem Produkt bei.

[2] 1.0 oder neuer Original-Betriebsanleitung AMP8000 — Dezentrales
Servoantriebssystem

Beschreibung der mechanischen und elektrischen KenngréRen, sowie aller
fur den Gebrauch des Servoantriebs AMP8000 notwendigen Informationen.

[3] 1.4.1 oder neuer Betriebsanleitung zu EL6910 TwinSAFE-Logic-Modul

Das Dokument enthalt eine Beschreibung der Logik-Funktionen der
EL6910 und somit auch der TwinSAFE-Komponente und deren
Programmierung.

[4] 3.1.0 oder neuer Dokumentation TwinSAFE-Logic-FB

Das Dokument beschreibt die sicherheitstechnischen Funktionsbausteine,
die in der EL6910 und somit auch der TwinSAFE-Komponente zur
Verflgung stehen und die sicherheitstechnische Applikation bilden.

[5] 1.8.0 oder neuer TwinSAFE Applikationshandbuch

Das Applikationshandbuch gibt dem Anwender Beispiele fir die
Berechnung von Ausfallgrenzwerten fur Sicherheitsfunktionen
entsprechend der Normen DIN EN ISO 13849-1 und EN 62061 bzw. EN
61508:2010, wie sie typischerweise an Maschinen Verwendung finden.
[6] 2006/42/EG Richtlinie 2006/42/EG des Europaischen Parlaments und des Rates

vom 17. Mai 2006 iiber Maschinen und zur Anderung der Richtlinie
95/16-7EG (Neufassung) vom 29.06.2006

Diese Richtlinie, auch Maschinenrichtlinie genannt, definiert Anforderungen
an das Inverkehrbringen von Maschinen und maschinenahnlichen
Komponenten, wie Sicherheitsbauteile.

1.3.1 Dokumenteneinordnung in die Gesamtdokumentation

Diese Dokumentation gilt ausschlielich fur AMP8xxx Servoantrieb-Varianten mit integrierter
Sicherheitstechnik, gemaf dem Typenschlissel [»_17].

Bei dieser TwinSAFE-Karte handelt es sich um einen fest verbauten Teil eines Servoantriebes mit
integrierter Sicherheitstechnik. Manche Lebensphasen, wie zum Beispiel Aul3erbetriebnahme und
Entsorgung, gelten aus diesem Grund ausschlieRlich fiir den Servoantrieb als Gesamtsystem und werden in
dieser Dokumentation nicht aufgefuhrt.

Dokumentation der TwinSAFE-Karte vorrangig beachten

Die in dieser Betriebsanleitung definierten Werte und Festlegungen gelten ergédnzend und Gbergeordnet zu
den Dokumenten [1] und [2] unter Referenzen [»_8]. Beachten Sie diese Betriebsanleitung vorrangig.

Eine Nichtbeachtung kann die Sicherheit geféhrden.

8 Version: 2.2.0 AMP8911
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1.4 Personalqualifikation

Diese Betriebsanleitung wendet sich ausschlief3lich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungstechnik
und Automatisierung mit den dazugehdrigen Kenntnissen.

Das ausgebildete Fachpersonal muss sicherstellen, dass die Anwendungen und der Einsatz des
beschriebenen Produkts alle Sicherheitsanforderungen erfullen. Dazu zahlen samtliche anwendbare und
gultige Gesetze, Vorschriften, Bestimmungen und Normen.

Ausgebildetes Fachpersonal

Ausgebildetes Fachpersonal verfiigt Uber umfangreiche fachliche Kenntnisse aus Studium, Lehre oder
Fachausbildung. Verstandnis fur Steuerungstechnik und Automatisierung ist vorhanden. Ausgebildetes
Fachpersonal kann:

» Eigenstandig Gefahrenquellen erkennen, vermeiden und beseitigen
* Relevante Normen und Richtlinien anwenden

» Vorgaben aus den Unfallverhiitungsvorschriften umsetzen

» Das Arbeitsumfeld beurteilen, vorbereiten und einrichten

+ Arbeiten selbsténdig beurteilen, optimieren und ausfihren

AMP8911 Version: 2.2.0 9
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1.5 Sicherheit und Einweisung

Lesen Sie die Inhalte, welche sich auf die von Ihnen durchzufiihrenden Tatigkeiten mit dem Produkt
beziehen. Lesen Sie immer das Kapitel Zu lhrer Sicherheit [»_13] in der Betriebsanleitung.

Beachten Sie die Warnhinweise in den Kapiteln, sodass Sie bestimmungsgemaf und sicher mit dem
Produkt umgehen und arbeiten.

1.5.1 Symbolerklarung
Fir eine Ubersichtliche Gestaltung werden verschiedene Symbole verwendet:

1. Die Nummerierung zeigt eine Handlungsanweisung, die Sie ausfuhren sollen.

. Der Punkt zeigt eine Aufzahlung.

[...] Die eckigen Klammern zeigen Querverweise auf andere Textstellen in dem Dokument.
[1] Die Zahl in eckigen Klammern zeigt die Nummerierung eines referenzierten Dokuments.
1.5.1.1 Signalworter

Im Folgenden werden die Signalwdrter eingeordnet, die in der Dokumentation verwendet werden.

Warnung vor Personenschéaden

A GEFAHR

Es besteht eine Gefahrdung mit hohem Risikograd, die den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge
hat.

Es besteht eine Gefahrdung mit mittlerem Risikograd, die den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge
haben kann.

A VORSICHT

Es besteht eine Gefahrdung mit geringem Risikograd, die eine mittelschwere oder leichte Verletzung zur
Folge haben kann.

Warnung vor Umwelt- oder Sachschaden

Hinweise

Es besteht eine mdgliche Schadigung fir Umwelt, Gerate oder Daten.

Information zum Umgang mit dem Produkt

d Diese Information beinhaltet z. B.:
1 Handlungsempfehlungen, Hilfestellungen oder weiterfiihrende Informationen zum Produkt.

10 Version: 2.2.0 AMP8911
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1.6 Beckhoff Support und Service

Support

Der Beckhoff Support bietet Ihnen technische Beratung bei dem Einsatz einzelner Beckhoff Produkte und
Systemplanungen. Die Mitarbeiter unterstitzen Sie bei der Programmierung und Inbetriebnahme komplexer
Automatisierungssysteme.

Hotline: +49 5246/963-157

E-Mail: support@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.com/support
Training

Schulungen in Deutschland finden in dem Schulungszentrum der Unternehmenszentrale in Verl, den
Niederlassungen oder nach Absprache bei den Kunden vor Ort statt.

Hotline: +49 5246/963-5000

E-Mail: training@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.com/training
Service

Das Beckhoff Service-Center unterstlitzt Sie rund um den After-Sales-Service wie Vor-Ort-Service,
Reparaturservice oder Ersatzteilservice.

Hotline: +49 5246/963-460
E-Mail: service@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.com/service

Downloadbereich

Im Downloadbereich erhalten Sie zum Beispiel Produktinformationen, Software-Updates, die
Automatisierungssoftware TwinCAT, Dokumentationen und vieles mehr.

Web: www.beckhoff.com/download

Firmenzentrale

Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
Hulshorstweg 20

33415 Verl

Deutschland

Telefon: +49 5246/963-0
E-Mail: info@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.com

Die Adressen der weltweiten Standorte entnehmen Sie unserer Website unter Globale Prasenz.

AMP8911 Version: 2.2.0 11
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1.7 Hinweise zur Informationssicherheit

Die Produkte der Beckhoff Automation GmbH & Co. KG (Beckhoff) sind, sofern sie online zu erreichen sind,
mit Security-Funktionen ausgestattet, die den sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und
Netzwerken unterstlitzen. Trotz der Security-Funktionen sind die Erstellung, Implementierung und stéandige
Aktualisierung eines ganzheitlichen Security-Konzepts fur den Betrieb notwendig, um die jeweilige Anlage,
das System, die Maschine und die Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu schiitzen. Die von Beckhoff
verkauften Produkte bilden dabei nur einen Teil des gesamtheitlichen Security-Konzepts. Der Kunde ist
dafur verantwortlich, dass unbefugte Zugriffe durch Dritte auf seine Anlagen, Systeme, Maschinen und
Netzwerke verhindert werden. Letztere sollten nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet
verbunden werden, wenn entsprechende SchutzmalRnahmen eingerichtet wurden.

Zusatzlich sollten die Empfehlungen von Beckhoff zu entsprechenden Schutzmalinahmen beachtet werden.
Weiterfuhrende Informationen Uber Informationssicherheit und Industrial Security finden Sie in unserem

https://www.beckhoff.de/secquide.

Die Produkte und Lésungen von Beckhoff werden standig weiterentwickelt. Dies betrifft auch die Security-
Funktionen. Aufgrund der stetigen Weiterentwicklung empfiehlt Beckhoff ausdricklich, die Produkte standig
auf dem aktuellen Stand zu halten und nach Bereitstellung von Updates diese auf die Produkte aufzuspielen.
Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstiitzter Produktversionen kann das Risiko von Cyber-
Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Hinweise zur Informationssicherheit zu Produkten von Beckhoff informiert zu sein, abonnieren
Sie den RSS Feed unter https://www.beckhoff.de/secinfo.
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2 Zu lhrer Sicherheit

Lesen Sie dieses Kapitel mit den allgemeinen Sicherheitshinweisen. Beachten Sie auRerdem in jedem Fall
die Sicherheitshinweise und die Warnhinweise dieser Betriebsanleitung fur lhre eigene Sicherheit, die
Sicherheit anderer Personen und die Sicherheit des Produktes.

Bei der Arbeit mit Produkten in der Steuerungstechnik und Automatisierung kénnen aus unachtsamer und
falscher Anwendung viele Gefahren resultieren. Arbeiten Sie besonders sorgfaltig, nicht unter Zeitdruck und
verantwortungsbewusst gegeniber anderen Personen.

2.1 Sorgfaltspflicht

® Gesamt-Dokumentation der TwinSAFE-Karte lesen und beachten

1 Die Gesamt-Dokumentation der TwinSAFE-Karte beinhaltet neben diesem Dokument die
Dokumente [1] bis [5], die im Kapitel Referenzen [»_8] aufgelistet sind.

Lesen und beachten Sie diese Dokumente.

Der Betreiber muss alle in dieser Betriebsanleitung genannten Anforderungen und Hinweise einhalten, um
seiner Sorgfaltspflicht nachzukommen. Dazu zahlt insbesondere, dass Sie

« die in dem Kapitel Haftungsbeschréankungen [P 6] definierten Bestimmungen einhalten.

 die TwinSAFE-Drive-Optionskarte nur in einem einwandfreien und funktionstiichtigen Zustand
betreiben.

+ die Betriebsanleitung in einem lesbaren Zustand und vollstdndig am Einsatzort der TwinSAFE-Drive-
Optionskarte zur Verfligung stellen.

+ alle am Gesamtsystem angebrachten Sicherheitskennzeichnungen nicht entfernen und ihre Lesbarkeit
erhalten.

AMP8911 Version: 2.2.0 13
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2.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

2.2.1 Vor dem Betrieb

In Maschinen nach der Maschinenrichtlinie verwenden

Setzen Sie das Gesamtsystem nur in Maschinen gemal der Maschinenrichtlinie ein, um einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten.

Fir weitere Informationen sehen Sie in das Dokument [6] unter Referenzen [»_8].

Riickverfolgbarkeit sicherstellen

Stellen Sie die Rickverfolgbarkeit der TwinSAFE-Drive-Optionskarte Gber die Seriennummer des
Gesamtsystems sicher.

Fir weitere Informationen sehen Sie in das Dokument [2] unter Referenzen [P 8].

SELV/PELV-Netzteil verwenden

Verwenden Sie zur Spannungsversorgung des Gesamtsystems mit 24 V. ein SELV/PELV-Netzteil mit einer
ausgangsseitigen Spannungsbegrenzung im Fehlerfall von U, = 36 Vp..

Zulassige Engineering-Tools und Vorgehensweisen nutzen

Das Zertifikat des TUV SUD gilt fir das Gesamtsystem mit integrierter TwinSAFE-Drive-Optionskarte, die
darin verfiigbaren Funktionsblocke, die Dokumentation und das Engineering-Tool. Als Engineering-Tools

sind der TE9000 - TwinCAT 3 Safety Editor und der TE9200 - TwinSAFE Loader zulassig. Verwenden Sie
ausschlieBlich die aktuellen Versionen der Engineering-Tools. Diese finden Sie auf der Beckhoff Website.

Davon abweichende Vorgehensweisen oder Engineering-Tools sind nicht vom Zertifikat abgedeckt. Dies gilt
insbesondere fiir extern generierte xml-Dateien flr den TwinSAFE-Import.

Inbetriebnahme-Test durchfiihren

Vor der Inbetriebnahme mussen Applikationsfehler und Verdrahtungsfehler ausgeschlossen werden. Fihren
Sie vor der Inbetriebnahme einen Inbetriebnahme-Test durch. Nach einem erfolgreichen Inbetriebnahme-
Test kdnnen Sie die TwinSAFE-Drive-Optionskarte fur die vorgesehene sicherheitstechnische Aufgabe
nutzen.

Geschiitzte Leitungsverlegung vorsehen

Sehen Sie bei der Verwendung einer sicheren Bremsansteuerung fir die Kabelfiihrung zwischen Antrieb
und Motor eine ortsfeste, geschutzte Verlegung vor. (Fehlerausschluss Kurzschluss; ISO 13849-2, Tabelle
D.4)

14 Version: 2.2.0 AMP8911
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2.2.2 Im Betrieb

Beeintrachtigung durch Storaussendungen

Betreiben Sie folgende Gerate nicht in der Nahe des Gesamtsystems: Funktelefone, Funkgerate,
Sendeanlagen oder Hochfrequenz-Systeme.

Das Gesamtsystem mit integrierter TwinSAFE-Drive-Optionskarte entspricht den Anforderungen der
geltenden Normen zur elektromagnetischen Vertraglichkeit in Bezug auf Stérausstrahlung und Storfestigkeit.
Falls Sie die in den Normen festgelegten Grenzen zur Stéraussendung Uberschreiten, kann die Funktion der
TwinSAFE-Drive-Optionskarte beeintrachtigt sein.

Erdungskonzept beachten

Bei der Erdung des Servoantriebs beachten Sie besondere Bedingungen.

Sehen Sie dazu in das Dokument [2] unter Referenzen [P 8].

2.2.3 Nach dem Betrieb

Vor Arbeiten am Gesamtsystem den energielosen und spannungsfreien Zustand herstellen

Prifen Sie alle sicherheitsrelevanten Einrichtungen auf die Funktionalitat, bevor Sie an dem Gesamtsystem
arbeiten. Sichern Sie die Arbeitsumgebung. Sichern Sie die Maschine oder Anlage gegen eine
versehentliche Inbetriebnahme.

AMP8911 Version: 2.2.0 15
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3 Produktubersicht

3.1 Prinzipschaltbild

Die TwinSAFE-Karte ist fest in den Servoantrieb integriert und wirkt durchlassend oder unterbrechend auf
die PWM-Steuersignale zwischen Antriebslogik und Endstufe.

Mogliche Motorbewegungen beriicksichtigen

Auch bei ausgeldstem STO mit unterbrochener PWM-Ansteuerung kann es zum Beispiel durch Fehler im

Leistungskreis zu einer ruckartigen Bewegung am Motor kommen, die maximal 180° pro Polpaarzahl
betragt.

Berlicksichtigen Sie dies bei lhrer Risiko- und Gefahrenanalyse.

24V, +DC
AMP8xxx
SoC Gate Driver
1'L
3 x Highside - - 3 x Highside ™ | k—% Bremse
= safe i
EtherCAT P
R || |_ r
3 x Lowside ——— o~ — 3xLowside | | ||1—
safe }
Abschalt- Abschalt-
pfad 1 pfad 2
|
AMP8911 [
|

GND -DC
24V,

Das Prinzipschaltbild beschreibt die Wirkungsweise der TwinSAFE-Karte innerhalb des Servoantriebs.

Die TwinSAFE-Karte besitzt intern einen zweikanaligen Aufbau nach einer 1002-Struktur.
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3.2 Produktmerkmale

AMP8911 — TwinSAFE-Karte fiir Servoantriebe der Serie AMP8xxx

Die TwinSAFE-Karte AMP8911 ist in dem Servoantrieb fest verbaut und ermdglicht Ihnen eine
applikatorische Definition der Sicherheitsfunktionen. Der Typenschlissel des Servoantriebs legt fest, ob es
sich um einen Servoantrieb mit STO oder Safe Motion handelt. Im Auslieferungszustand ist exemplarisch ein
Initialprojekt mit der Sicherheitsfunktion STO gemafy EN 61800-5-2 integriert. Weitere Informationen

entnehmen Sie dem Kapitel Initialprojekt [»_25].

3.3 Typenschlussel

AMP8abc-defg |Erlduterung

AMPS8 Dezentraler Servoantrieb
a Variante

0 = Standard

5 = erhohtes Massendrehmoment
b Flanschgroe F

3= 72mm

4= 87 mm

5=104 mm
c Baulange

1

2

3

4
d Wicklungscode

AbisZ

S = Sonderwicklung
e Wellenausfuhrung

0 = glatte Welle

1 = Welle mit Nut und Passfeder nach DIN 6885

2 = Welle mit Radialwellendichtring IP 65 und glatter Welle

3 = Welle mit Radialwellendichtring IP 65, Nut und Passfeder nach DIN 6885

4 = Welle mit Radialwellendichtring IP 65, glatter Welle und Sperrluftanschluss

5 = Welle mit Radialwellendichtring IP 65, Nut, Passfeder und Sperrluftanschluss

f Feedback-System
1 = Singleturn-Absolutwertgeber, Auflésung 24 Bit, STO, SS1
2 = Multiturn-Absolutwertgeber, Auflésung 24 Bit, STO, SS1

3 = Singleturn-Absolutwertgeber, Auflésung 24 Bit, Safe Motion
4 = Multiturn-Absolutwertgeber, Auflosung 24 Bit, Safe Motion

g Haltebremse

0 = ohne Haltebremse
1 = mit Haltebremse

h-k Kodierung von Varianten
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Je nach Bestellbezeichnung im Typenschlissel sind die folgenden Sicherheitsfunktionen nach EN 61800-5-2
realisiert.

Bestellbezeichnung |Sicherheitsfunktionen

AMP8xxx-xx1x Stopp-Funktionen
AMP8XXX-XX2X STO Safe torque off
SS1 Safe stop 1 -1 ‘Time controlled
AMP8xxX-XX3X Stopp-Funktionen
AMP8xxx-xx4x STO Safe torque off
SOS Safe operating stop
SS1 Safe stop 1 -1 Time controlled
-r Ramp monitored

S$S2 Safe stop 2
Geschwindigkeitsfunktionen
SLS Safely limited speed
SSM Safe speed monitor

SSR Safe speed range

SMS Safe maximum speed
Positionsfunktionen

SLP Safely limited position
SCA Safe cam

SLI Safely limited increment
Beschleunigungsfunktionen
SAR Safe acceleration range

SMA Safe maximum acceleration
Drehrichtungsfunktionen
SDIp Safe direction positive

SDIn Safe direction negative
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Bestellbezeichnung [Sicherheitsfunktionen

AMP8xxx-xx31 Stopp-Funktionen
AMP8xxx-xx41 STO Safe torque off
SOS Safe operating stop
SS1 Safe stop 1 -1 Time controlled

-r Ramp monitored

S$S2 Safe stop 2
Geschwindigkeitsfunktionen
SLS Safely limited speed
SSM Safe speed monitor

SSR Safe speed range

SMS Safe maximum speed
Positionsfunktionen

SLP Safely limited position
SCA Safe cam

SLI Safely limited increment
Beschleunigungsfunktionen
SAR Safe acceleration range

SMA Safe maximum acceleration
Drehrichtungsfunktionen

SDIp Safe direction positive
SDin Safe direction negative
Bremsfunktionen

SBC Safe brake control

SBT Safe brake test

3.4 BestimmungsgemaRe Verwendung

Betreiben Sie die TwinSAFE-Drive-Optionskarte ausschlielich flr die vorgesehenen und in dieser
Dokumentation definierten Tatigkeiten unter Beriicksichtigung der vorgeschriebenen Werte.

Das erlaubte Einsatzgebiet der TwinSAFE-Drive-Optionskarte sind Sicherheitsfunktionen an Maschinen und
die damit unmittelbar zusammenhangenden Aufgaben in der industriellen Automatisierung. Die TwinSAFE-
Drive-Optionskarte dienen dazu, das Gesamtsystem in Gefahrensituationen momentfrei zu schalten.

TwinSAFE-Drive-Optionskarte sind nur fir Anwendungen mit einem definierten ,Fail-Safe-Zustand*
zugelassen. Dieser sichere Zustand ist immer der energielose Zustand.

Nicht-bestimmungsgemafRe Verwendung

Jeder Gebrauch, der die zulassigen niedergeschriebenen Werte aus dem Kapitel Technische Daten
Uberschreitet oder andere Festlegungen aus dieser Betriebsanleitung oder anderen Dokumenten der
Gesamtdokumentation nicht beachtet, gilt als nicht-bestimmungsgemafd und ist somit verboten.

Dies gilt insbesondere fur die durch die Beckhoff Automation definierten Anwendungsfalle, die
vollumfanglich geprift und zertifiziert sind und deren Eigenschaften und Betriebsbedingungen zugesichert
werden kdnnen. Dariiberhinausgehende Anwendungsfalle sind nicht-bestimmungsgemaf und bedirfen der
Prifung der Beckhoff Automation.

Eine nicht-bestimmungsgemél3e Verwendung hat den Verlust der Sicherheit sowie das Erléschen der
Zertifizierungen und der Zulassung zur Folge.
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4 Technische Daten

4.1 Produktdaten

Die aktuellen Zertifikate aller TwinSAFE-Produkte mit den zugrundeliegenden Normen und Richtlinien finden
Sie unter https://www.beckhoff.com/media/downloads/downloads/twinsafe certificates.pdf.

Software-Daten Erlauterung

Reaktionszeiten

* Zykluszeit <10 ms Die interne Zykluszeit ist die Laufzeit
entsprechend Projektgroflie der Logik-Task plus der zeitlichen
Differenz bis zu ihrem erneuten
Aufruf.
» Reaktionszeit <50 ms Zeit zwischen der Anforderung einer

Sicherheitsfunktion bis zum
Abschalten des Ausgangs.

* Watchdog-Zeit 2 ms bis 60000 ms

Prozessabbild

* Eingang 6 bis 51 Byte Far weitere Informationen siehe
(1 bis 24 Byte Safe Data) Kapitel Prozessabbild [»_26].

» Ausgang 6 bis 59 Byte

(1 bis 28 Byte Safe Data)

Sonstige Produktdaten Erlauterung

» Versorgungsspannung 24 Vpc (+6 % /-10 %)
SELV/PELV mit maximal 36 Vp¢

* interne Abschalttemperatur |110 °C Bei Uberschreitung wechselt die
TwinSAFE-Komponente in den Global
Shutdown.
» Sicherheitsgerichtete 0,439° Abweichend von der SICK-
Genauigkeit Geberdokumentation sind 4

Inkremente eingestellt.
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4.2 Ausfallgrenzwerte

® Berechnung des MTTF,—Wert aus dem PFH, - Wert

Zur Berechnung und Abschatzung der in der folgenden Tabelle beschriebenen Werte lesen Sie
folgende Dokumentationen:

 Applikationshandbuch TwinSAFE
« EN ISO 13849-1:2015; Tabelle K.1.

Welche Ausfallgrenzwerte flir Ihre Applikation gelten, ergibt sich anhand der verwendeten
Sicherheitsfunktion.

421 STO

In den Ausfallgrenzwerten ist die FSoE-Kommunikation mit 1 % des SIL3 entsprechend der Protokoll-
Spezifikation bericksichtigt.

Ausfallgrenzwerte Erlauterung

Lifetime 20 a

Prooftest-Intervall / Spezielle Proof-Tests sind wahrend
der gesamten Lebensdauer der
TwinSAFE-Karte nicht erforderlich.

PFHy 1,7E-9\h

PFD,,, 8,1E-5

MTTF, Hoch

DC Hoch, 96°%

SFF >99 %

SIL CL 3 Nach EN 62061:2005/A2:2015

SIL 3 Nach IEC 61508:2010.

Performance Level e Nach EN ISO 13849-1:2015.

CAT 4 Nach EN ISO 13849-1:2015.

HFT 1

Klassifizierung Element Typ B Nach EN 61508-2:2010.

Weitere Informationen entnehmen Sie dem Kapitel Lebensdauer [P 23].

4.2.2 STO + SBC

Ausfallgrenzwerte des Gesamtgerates berechnen

Die Fehlerbetrachtung fur die sichere Bremsansteuerung SBC beschrankt sich auf die TwinSAFE-Karte
und endet an den Anschlussstellen der Bremse. Berechnen Sie abhangig von der variantenspezifisch
eingebauten Bremse die Ausfallgrenzwerte des Gesamtgerates. Sehen Sie dazu in Dokument [2] unter
Referenzen [P 8]. Flir weitere Informationen zu den Bremsfunktionen sehen Sie in die Kapitel
Sicherheitsfunktion SBC und Sicherheitsfunktion SBT.

Eine Nichtbeachtung kann den Verlust der Sicherheit zur Folge haben.

In den Ausfallgrenzwerten ist die FSoE-Kommunikation mit 1 % des SIL3 entsprechend der Protokoll-
Spezifikation berlcksichtigt.

AMP8911 Version: 2.2.0 21



Technische Daten BEGKHOFF

Ausfallgrenzwerte Erlauterung

Lifetime 20 a

Prooftest-Intervall / Spezielle Proof-Tests sind wahrend
der gesamten Lebensdauer der
TwinSAFE-Karte nicht erforderlich.

PFHy 1,8E-9\h

PFD,,, 1,4E-4

MTTF, Hoch

DC Hoch, 96°%

SFF >99 %

SIL CL 3 Nach EN 62061:2005/A2:2015

SIL 3 Nach IEC 61508:2010.

Performance Level e Nach EN ISO 13849-1:2015.

CAT 4 Nach EN ISO 13849-1:2015.

HFT 1

Klassifizierung Element Typ B Nach EN 61508-2:2010.

Weitere Informationen entnehmen Sie dem Kapitel Lebensdauer [P 23].

' Die Einstufung PLe / SIL 3 fiir SBC beschrénkt sich auf die TwinSAFE-Karte und endet an den
Anschlussstellen der Bremse.

423 STO + SBC + Safe Motion

Ausfallgrenzwerte des Gesamtgerates berechnen

Die Fehlerbetrachtung fur die sichere Bremsansteuerung SBC beschrankt sich auf die TwinSAFE-Karte
und endet an den Anschlussstellen der Bremse. Berechnen Sie abhangig von der variantenspezifisch
eingebauten Bremse die Ausfallgrenzwerte des Gesamtgerates. Sehen Sie dazu in Dokument [2] unter
Referenzen [P 8]. Flir weitere Informationen zu den Bremsfunktionen sehen Sie in die Kapitel
Sicherheitsfunktion SBC und Sicherheitsfunktion SBT.

Eine Nichtbeachtung kann den Verlust der Sicherheit zur Folge haben.

Ausfallgrenzwerte Erlduterung

Lifetime 20 a

Prooftest-Intervall / Spezielle Proof-Tests sind wahrend
der gesamten Lebensdauer der
TwinSAFE-Karte nicht erforderlich.

PFHy 3,3E-8\h

MTTF, Hoch

SIL CL 2 Nach EN 62061:2005/A2:2015

SIL 2 Nach IEC 61508:2010.

Performance Level d Nach EN ISO 13849-1:2015.

CAT 3 Nach EN ISO 13849-1:2015.

HFT 1

Klassifizierung Element Typ B Nach EN 61508-2:2010.

Weitere Informationen entnehmen Sie dem Kapitel Lebensdauer [P 23].
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4.3 Umgebungsbedingungen

Beckhoff Produkte sind fiir den Betrieb unter bestimmten Anforderungen an die Umgebung ausgelegt,
welche je nach Produkt variieren. Halten Sie die folgenden Angaben fiir Betrieb und Umgebung zwingend
ein, um die optimale Lebensdauer der Produkte zu erreichen sowie die Produktsicherheit zu gewahrleisten.

TwinSAFE-Drive-Optionskarten unter folgenden Betriebsbedingungen nicht einsetzen:

« unter dem Einfluss ionisierender Strahlung (die das Maf} der naturlichen Umgebungsstrahlung
Uberschreitet)

« in korrosivem Umfeld’

« in einem Umfeld, das zu unzuldssiger Verschmutzung der TwinSAFE-Drive-Optionskarte fihrt

' Ein korrosives Umfeld liegt vor, wenn Korrosionsschéden erkennbar werden.

Die Umgebungsbedingungen dieser TwinSAFE-Karte werden durch den Einbau in den Servoantrieb
definiert. Die Bedingungen entnehmen Sie den ,,Angaben fiir Betrieb und Umgebung® im Dokument [2] unter

Referenzen [P 8].

4.4 Lebensdauer

Die TwinSAFE-Karte hat eine Lebensdauer von 20 Jahren, in der die Ausfallgrenzwerte garantiert werden.
Flr weitere Informationen sehen Sie in das Kapitel Ausfallgrenzwerte [» 21].

Die Lebensdauer startet ab dem Herstelldatum gemaf Typenschild des Servoantriebs. Weitere
Informationen entnehmen Sie dem Dokument [2] unter Referenzen [ 8].

Servoantrieb nach 20 Jahren austauschen
Nach einer Lebensdauer von 20 Jahren sind die Ausfallgrenzwerte nicht mehr zugesichert.
Eine Nutzung iber die Lebensdauer hinaus kann den Verlust der Sicherheit zur Folge haben.

Geber nach Ablauf der Lebensdauer austauschen

Nach Ablauf der Geber-Laufzeit erscheint eine Fehlerreaktion. Schauen Sie in die SICK-Betriebsanleitung
in Hinblick auf den Geber-Typ, um die Lebensdauer herauszufinden. Der Austausch erfolgt im Servicefall
durch den Geberintegrator.

Eine Nutzung (ber die Lebensdauer hinaus kann den Verlust der Sicherheit zur Folge haben.
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4.5 Fehlerreaktion

Die TwinSAFE-Karte fiihrt eine permanente Eigendiagnose durch. Im Fall einer detektierten Fehlfunktion
geht die TwinSAFE-Karte gemal dem Fail-Safe-Prinzip in den sicheren Zustand tber.

Je nach Schwere der Fehlerursache wird in einen der folgenden Fehlerzustande bergegangen:
+ Global Shutdown
+ Global Fault
* Module Shutdown

451 Global Shutdown

Bei einer Detektion von transienten Fehlern, wie zum Beispiel Uberspannung, Unterspannung oder EMV-
Einflisse, wechselt die TwinSAFE-Karte in den Zustand ,Global Shutdown®.

Dieser Betriebszustand ist ein sicherer Zustand und setzt die TwinSAFE-Karte temporar still.

Durch Trennen und erneutes Verbinden der 24-V-Versorgung des Servoantriebs setzen Sie den
Betriebszustand zurick.

45.2 Global Fault

Bei der Detektion von Fehlern, die die Integritat der Sicherheitslogik beeintrachtigen, wie zum Beispiel
Speicherfehler, wechselt die TwinSAFE-Karte in den Zustand ,Global Fault®.

Dieser Betriebszustand setzt die TwinSAFE-Karte dauerhaft still.

Tauschen Sie den Servoantrieb aus.

45.3 Module Shutdown

Bei einer Detektion von Software-Fehlern wechselt das betroffene Software-Modul in den Zustand ,Module
Shutdown®.

Dieser Betriebszustand ist ein sicherer Zustand und setzt das Software-Modul temporar still.

Durch einen Error Acknowledge setzen Sie den Betriebszustand zuriick.
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5 Initialprojekt

5.1 Beschreibung

Der Servoantrieb mit integrierter Sicherheitstechnik kann nicht ohne Safety betrieben werden. Der
Servoantrieb mit integrierter Sicherheitstechnik beinhaltet im Auslieferungszustand exemplarisch ein
Initialprojekt, mit dem eine einfache Inbetriebnahme ermdglicht wird.

Durch die Nutzung des Initialprojekt haben Sie die Méglichkeit zur Auslésung der Sicherheitsfunktion STO
Uber Safety-over-EtherCAT (FSoE).

® Keine Sicherheitsfunktionen bei Loschen des Initialprojekt

1 Falls Sie das Initialprojekt I16schen und keine kundenspezifische Sicherheitsapplikation auf die
TwinSAFE-Karte laden, ist die SPS der TwinSAFE-Karte leer und die Ausgange abgeschaltet. Das
Gerat befindet sich im sicheren Zustand.

Stellen Sie sicher, dass immer ein Safety-Projekt auf der TwWinSAFE-Karte aktiv ist, bevor Sie den
Servoantrieb sicherheitstechnisch nutzen.

Adresseinstellung
Im Auslieferungszustand ist eine sichere Adresse von ,1“ eingestellt.

i o

Falls Sie mehr als einen AMP8000 einsetzen mochten, andern Sie die Adressen der weiteren
AMP8000 um eine konkrete Adressierung zu gewahrleisten. Laden Sie anschlieliend das Projekt
neu herunter.

Weiter Informationen zur Adresseinstellung entnehmen Sie dem Kapitel Adresseinstellungen

[»_40].
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5.2 Prozessabbild

Nicht-sichere Signale ausschlieBlich funktional nutzen

Fir jedes Signal im Prozessabbild wird in der Spalte ,Gruppe“angegeben, ob es sich um ein
sicherheitsgerichtetes oder ein Standard-Signal handelt. Nicht-sichere Signale durfen nicht ohne
zusatzliche MaRnahmen fir die sicherheitstechnische Auswertung oder Abschaltung genutzt werden.

® Prozessabbild giiltig fiir das Initialprojekt

1 Beachten Sie, dass das Prozessabbild vom aktiven Projekt und den realisierten
Sicherheitsfunktionen abhangt. Das in diesem Dokument aufgefiihrte Prozessabbild gilt
ausschlielich fir das Initialprojekt. Bei kundenspezifischen Projekten weicht das Prozessabbild
mdglicherweise von dem hier dargestellten Prozessabbild ab. Weitere Informationen zu
kundenspezifischen Projekten entnehmen Sie dem Kapitel Kundenspezifische
Sicherheitsapplikation [»_27].

Das Prozessabbild der TwinSAFE-Karte setzt sich aus dem Eingangs- und dem Ausgangs-Prozessabbild
zusammen. Detaillierte Informationen dazu finden Sie in den folgenden Tabellen.

5.21 Eingang
Das Prozessabbild der Eingangssignale besteht aus 7 Byte Daten, davon sind 2 Byte Nutzungsdaten.
Offset |Bezeichnung Daten- Gruppe |Beschreibung
typ
0.0 ChA_STO BOOL |Safety |True: Kein STO, STO-Ausgéange sind freigegeben
False: STO, sicherer Zustand

5.2.2 Ausgang

Das Prozessabbild der Ausgangssignale besteht aus 7 Byte Daten, davon sind 2 Byte Nutzungsdaten.

Offset Bezeichnung Daten- | Gruppe |Beschreibung
typ
0.0 STO_active_ChA BOOL |Safety Zustand des Signals, das an die Drive Application

(Standard-Firmware) gemeldet wird
True: Kein STO, STO-Ausgange sind freigegeben
False: STO, sicherer Zustand
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6 Kundenspezifische Sicherheitsapplikation

Falls Sie fur Ihre Applikation andere Sicherheitsfunktionen auRer der im Initialprojekt umgesetzten Funktion
bendtigen, haben Sie die Moglichkeit applikationsspezifische Projekte zu erstellen und auf die TwinSAFE-
Karte zu laden.

Zur Anpassung der Sicherheitsapplikation steht Ihnen das folgende lokale Prozessabbild fiir die
Eingangssignale und Ausgangssignale zur Verfigung.

6.1 Lokales Prozessabbild

Fehlerauswertungen durchfiihren

Wenn Sie die Bremsenansteuerung aktivieren, fihren Sie die entsprechenden Fehlerauswertungen der
Module-Shutdown-Informationen in der Applikation durch. Die Bits zu den Module-Shutdown-Informationen
sind kursiv formatiert.

Bei Nichtbeachtung kann der Verlust der Sicherheit die Folge sein.

6.1.1 STO

Mit den Bestelloptionen AMP8xxx-xx1x und AMP8xxx-xx2x gemafl dem Typenschlissel [P_17] steht Ihnen
das folgende lokale Prozessabbild fur lhre kundenspezifische Sicherheitsapplikation zur Verfligung.
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6.1.1.1 Eingang
Offset Bezeichnung Daten- |Gruppe |Beschreibung
typ
0.0 ChA_STO_Error BOOL |Safety |True: Fehler bei den Abschaltpfaden detektiert
False: Kein Fehler
0.1 ChA_STO_State BOOL |Standard |True: Achse freigegeben
False: Kein Fehler
0.2 ChA_Brake_Error BOOL |Safety |True: Fehler bei der Bremsenansteuerung
detektiert
False: Kein Fehler
0.3 ChA_DriveReq_Activate_Br|BOOL |Standard |True: Bremse ist gemaf Antrieb gellftet
ake False: Bremse ist gemaR Antrieb eingefallen
2.0 ChA_EncoderVoltage_Und |[BOOL |Standard |True: Unterspannung des Encoders (OCT oder
errange Endat)
False: Kein Fehler
2.1 ChA_EncoderVoltage Over BOOL |Standard |True: Uberspannung des Encoders (OCT oder
range Endat)
False: Kein Fehler
2.2 ChA_EncoderVoltage_Erro |BOOL |Standard |True: Fehler bei Encoder-Spannung
r False: Kein Fehler
2.3 ChA_DriveReq_Activate_E |BOOL |Standard |True: Encoder ist gemaf Antrieb eingeschaltet.
ncoder False: Encoder ist gemal Antrieb ausgeschaltet
4.0 - ChA_EncoderVoltage UINT16 |Standard |Analogwert der Encoder-Spannung (OCT oder
5.7 Endat) in mV
6.0 - ChA_ElectricalAngle UINT16 |Standard |Elektrischer Winkel (211 pro Pol)
7.7
8.0 - ChA_Current_Iq INT32 |Standard |Analogwert des Stroms |,, drehmomentbildender
11.7 Strom
12.0- |ChA_Current_lId INT32 |Standard |Analogwert des Stroms |, feldbildender Strom
15.7
18.0 ChA_DriveReq_Run BOOL |Standard |Run-Signal des Antrieb-Kontrollwortes
18.1 ChA_DriveReq_ErrAck BOOL |Standard |Error-Acknowledge-Signal des Antrieb-
Kontrollwortes
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6.1.1.2 Ausgang
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Offset |Bezeichnung Daten- |Gruppe |Beschreibung
typ
0.0 ChA_STO _1 BOOL |Safety |True: Freigabe Abschaltpfad 1
False: Sperre Abschaltpfad 1
0.1 ChA_STO_2 BOOL |Safety |True: Freigabe Abschaltpfad 2
False: Sperre Abschaltpfad 2
0.2 ChA_STO_ErrAck BOOL |Standard |Quittierung eines Fehlers der Abschaltpfade
0.3 ChA_no_STO_to Drive BOOL |Standard True: Freigabe an den Antrieb: Endstufe ist fir
Antrieb freigegeben
False: Endstufe ist flir Antrieb gesperrt
04 ChA Brake Release BOOL |Safety True: Bremse llften
False: Bremse sperren
0.5 ChA_Brake_ErrAck BOOL |Standard |Quittierung eines Fehlers der Bremsansteuerung
2.0 ChA_EncoderVoltage ErrA |BOOL [Standard |Quittierung eines Fehlers der Encoder-
ck Spannungsuberwachung
4.0 ChA_DriveCmd_GroupErro |IBOOL |Standard |Status zum Antrieb: Gruppenfehler
r
6.0 ChA_DriveCmd_Emergenc |BOOL |Standard |reserviert
y_Stop
6.1 ChA_DriveCmd_2 BOOL |Standard |reserviert
6.2 ChA_DriveCmd_3 BOOL |Standard |reserviert
6.3 ChA_DriveCmd_4 BOOL |Standard |reserviert
6.4 ChA_DriveCmd_5 BOOL |Standard |reserviert
6.5 ChA_DriveCmd_6 BOOL |Standard |reserviert
6.6 ChA_DriveCmd_7 BOOL |Standard |reserviert
6.7 ChA_DriveCmd_8 BOOL |Standard |reserviert
8.0 ChA_DiagMessage_1 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD300 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.1 ChA_DiagMessage 2 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD301 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.2 ChA_DiagMessage 3 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD302 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.3 ChA_DiagMessage_4 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD303 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.4 ChA_DiagMessage_5 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD304 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.5 ChA_DiagMessage 6 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD305 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.6 ChA_DiagMessage_7 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD306 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.7 ChA_DiagMessage_8 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD307 in
die Diag-Historie eingetragen.
9.0 ChA_DiagMessage 9 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD308 in
die Diag-Historie eingetragen.
9.1 ChA_DiagMessage_10 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD309 in
die Diag-Historie eingetragen.
9.2 ChA_DiagMessage_11 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30A in
die Diag-Historie eingetragen.
9.3 ChA_DiagMessage 12 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30B in
die Diag-Historie eingetragen.
9.4 ChA_DiagMessage_13 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30C in
die Diag-Historie eingetragen.
9.5 ChA_DiagMessage_14 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30D in
die Diag-Historie eingetragen.
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Offset |Bezeichnung Daten- |Gruppe |Beschreibung
typ
9.6 ChA_DiagMessage 15 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30E in
die Diag-Historie eingetragen.

9.7 ChA_DiagMessage_16 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30F in
die Diag-Historie eingetragen.

6.1.2 Safe Motion

Mit den Bestelloptionen AMP8xxx-xx3x und AMP8xxx-xx4x gemafl dem Typenschlissel [P 17] steht Ihnen
das folgende lokale Prozessabbild fiir hre kundenspezifische Sicherheitsapplikation zur Verfligung.
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6.1.2.1 Eingang

32 Version: 2.2.0 AMP8911



BECKHOFF

Kundenspezifische Sicherheitsapplikation

Offset |Bezeichnung Daten- Gruppe |Beschreibung
typ
0.0 ChA_STO_Error BOOL |Safety |True: Fehler bei den Abschaltpfaden detektiert
False: Kein Fehler
0.1 ChA_STO_State BOOL |Standard |True: Achse freigegeben
False: Kein Fehler
0.2 ChA_Brake Error BOOL |Safety True: Fehler bei der Bremsenansteuerung detektiert
False: Kein Fehler
0.3 ChA_DriveReq_Activate_ |BOOL |Standard |True: Bremse ist gemaR Antrieb geliftet
Brake False: Bremse ist gemal Antrieb eingefallen
20 ChA_EncoderVoltage_Un BOOL |Standard |True: Unterspannung des Encoders (OCT oder
derrange Endat)
False: Kein Fehler
2.1 ChA_EncoderVoltage_ Ov |BOOL |Standard [True: Uberspannung des Encoders (OCT oder
errange Endat)
False: Kein Fehler
2.2 ChA_EncoderVoltage Err |BOOL |Standard True: Fehler bei Encoder-Spannung
or False: Kein Fehler
23 ChA_DriveReq_Activate_ |BOOL |Standard |True: Encoder ist gemaf} Antrieb eingeschaltet.
Encoder False: Encoder ist gemaf Antrieb ausgeschaltet
4.0 - ChA_EncoderVoltage UINT16 |Standard Analogwert der Encoder-Spannung (OCT oder
5.7 Endat) in mV
6.0 - ChA_ElectricalAngle UINT16 |Standard |Elektrischer Winkel (211 pro Pol)
7.7
8.0 - ChA_Current_Iq INT32 |Standard |Analogwert des Stroms |y, drehmomentbildender
11.7 Strom
12.0- |ChA_Current_Id INT32 |Standard Analogwert des Stroms |, feldbildender Strom
15.7
18.0 ChA_DriveReq_Run BOOL |Standard Run-Signal fiir Achse des Drive-Kontrollwortes
18.1 ChA_DriveReq_ErrAck BOOL |Standard Error-Acknowledge-Signal fiir Achse des Antrieb-
Kontrollwortes
20.0 ChA_PriFb_Error BOOL |Safety True: Fehler im primaren Feedback-Modul
False: Kein Fehler
201 ChA_PriFb_Encoder_Rea |BOOL |Standard |True: Primares Feedback-Modul bereit
dy False: Kein Fehler
20.2 ChA_PriFb_Position_Valid | BOOL |Safety |True: Position des primaren Feedback-Moduls
valide
False: Kein Fehler
20.3 ChA _PriFb_SDI p BOOL |Safety True: Antrieb dreht in positiver Richtung
False: Kein Fehler
20.4 ChA_PriFb_SDI_n BOOL |Safety |True: Antrieb dreht in negativer Richtung
False: Kein Fehler
20.5 ChA_PriFb_RefRequired |BOOL |Safety |True: Referenzposition des primaren Feedback-
Moduls erforderlich
False: Kein Fehler
20.6 ChA_PriFb_RefPosition_V|BOOL |Safety |True: Referenzposition des primaren Feedback-
alid Moduls valide
False: Kein Fehler
22.0- |ChA _PriFb_Safe RefMulti |[UINT32 |Safety Multiturn-Positionswert des primaren Feedback-
25.7 turnPosition Moduls
26.0 - |ChA_PriFb_Standard_Mul |UINT32 Standard |Multiturn-Positionswert des primaren Feedback-
29.7 titurnPosition Moduls
30.0- |ChA_PriFb_Safe_Singletu |UINT32 Safety  |Singleturn-Positionswert des priméren Feedback-
33.7 rnPosition Moduls
34.0- |ChA_PriFb_Safe RefSingl|UINT32 |Safety  |Singleturn-Positionswert des primaren Feedback-
37.7 eturnPosition Moduls
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Offset |Bezeichnung Daten- Gruppe |Beschreibung

typ
38.0 - |ChA_PriFb_Acceleration_ [INT32 |Safety |Analogwert der maximalen Beschleunigung im
41.7 Maximum letzten Logikzyklus
42.0 - |ChA _PriFb_Acceleration_ |INT32 |Safety |Analogwert der durchschnittlichen Beschleunigung
457 Average entsprechend der Einstellung der Safety-Parameter
46.0 - |ChA_PriFb_Velocity_Maxi |[INT32 |Safety |Analogwert der maximalen Geschwindigkeit im
497 mum letzten Logikzyklus
50.0 - |ChA_PriFb_Velocity_Aver |INT32 |Safety |Analogwert der durchschnittlichen Geschwindigkeit
53.7 age entsprechend der Einstellung der Safety-Parameter
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6.1.2.2 Ausgang
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Offset |Bezeichnung Daten- Gruppe |Beschreibung
typ
0.0 ChA_STO 1 BOOL |Safety |True: Freigabe Abschaltpfad 1
False: Sperre Abschaltpfad 1
0.1 ChA_STO_2 BOOL |Safety |True: Freigabe Abschaltpfad 2
False: Sperre Abschaltpfad 2
0.2 ChA_STO_ErrAck BOOL |Standard |Quittierung eines Fehlers der Abschaltpfade
0.3 ChA_no_STO_to Drive BOOL |Standard |True: Freigabe an den Antrieb: Endstufe ist fir
Antrieb freigegeben
False: Endstufe ist flir Antrieb gesperrt
0.4 ChA_Brake Release BOOL |Safety |True: Bremse liften
False: Bremse sperren
0.5 ChA_Brake ErrAck BOOL |Standard |Quittierung eines Fehlers der Bremsansteuerung
2.0 ChA_EncoderVoltage_ErrA BOOL |Standard Quittierung eines Fehlers der Encoder-
ck Spannungsiiberwachung
4.0 ChA_DriveCmd_GroupErro |[BOOL |Standard |Status zum Antrieb: Gruppenfehler
r
6.0 ChA_DriveCmd_Emergenc |[BOOL |Standard |reserviert
y_Stop
6.1 ChA _DriveCmd_2 BOOL |[Standard |reserviert
6.2 ChA_DriveCmd_3 BOOL |Standard |reserviert
6.3 ChA_DriveCmd_4 BOOL |Standard |reserviert
6.4 ChA_DriveCmd_5 BOOL |Standard |reserviert
6.5 ChA DriveCmd_6 BOOL |[Standard |reserviert
6.6 ChA_DriveCmd_7 BOOL |Standard |reserviert
6.7 ChA_DriveCmd_8 BOOL |Standard |reserviert
8.0 ChA_DiagMessage_1 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD300 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.1 ChA_DiagMessage_2 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD301 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.2 ChA_DiagMessage 3 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD302 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.3 ChA_DiagMessage 4 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD303 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.4 ChA_DiagMessage_5 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD304 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.5 ChA_DiagMessage_6 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD305 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.6 ChA_DiagMessage 7 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD306 in
die Diag-Historie eingetragen.
8.7 ChA_DiagMessage_8 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD307 in
die Diag-Historie eingetragen.
9.0 ChA_DiagMessage 9 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD308 in
die Diag-Historie eingetragen.
9.1 ChA_DiagMessage 10 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD309 in
die Diag-Historie eingetragen.
9.2 ChA_DiagMessage_11 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30A in
die Diag-Historie eingetragen.
9.3 ChA_DiagMessage_12 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30B in
die Diag-Historie eingetragen.
9.4 ChA_DiagMessage 13 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30C in
die Diag-Historie eingetragen.
9.5 ChA_DiagMessage_14 BOOL |Standard Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30D in
die Diag-Historie eingetragen.
36 Version: 2.2.0 AMP8911



BEGKHOFF Kundenspezifische Sicherheitsapplikation

Offset |Bezeichnung Daten- Gruppe |Beschreibung
typ
9.6 ChA_DiagMessage_15 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30E in
die Diag-Historie eingetragen.
9.7 ChA_DiagMessage 16 BOOL |Standard |Bei fallender Flanke wird Diag-Message 0xD30F in
die Diag-Historie eingetragen.

10.0 ChA_PriFb_Enable BOOL |Standard |True: Primares Feedback aktivieren

False: Primares Feedback deaktivieren
10.1 ChA_PriFb_ErrAck BOOL |Standard |Quittierung eines Fehlers des primaren Feedbacks
10.2 ChA_PriFb_SetRef BOOL |Standard |Setzen der Referenzposition des primaren

Feedback-Moduls
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7 Sicherheitsfunktionen

Die realisierbaren Sicherheitsfunktionen erstellen Sie analog mit dem SafeMotion Wizard im TwinCAT 3
Safety Editor.

Vorgehensweisen und Applikationsbeispiele entnehmen Sie den Tutorials zum SafeMotion Wizard. Die
Tutorials finden Sie unter https://www.beckhoff.com/de-de/support/webinare/index.html.

Weitere Applikationsbeispiele entnehmen Sie Dokument [5] unter Referenzen [ _8].
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8 Konfiguration im Safety-Editor

Dieses Kapitel beschreibt Konfigurationen im Safety-Editor. Eine umfangreichere
Konfigurationsbeschreibung finden Sie in Dokument [3] unter Referenzen [»_8].

8.1 Anlegen eines Safety-Projekts

Informationen zum Anlegen eines Safety-Projekts in TwinCAT 3 entnehmen Sie dem Kapitel ,,Anlegen eines
Safety-Projektes in TwinCAT 3 in Dokument [3] unter Referenzen [p 8].

Informationen zum Download eines Safety-Projekts auf ein Zielsystem enthehmen Sie dem Kapitel
,Download der Safety-Applikation“ in Dokument [3] unter Referenzen [P 8].

8.2 Import/Export eines Safety-Projekts

Informationen zum Import oder Export eines existierenden Safety-Projekts entnehmen Sie dem Kapitel
~Export/Import des Safety-Projekts” in Dokument [3] unter Referenzen [»_8].
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8.3 Adresseinstellungen
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4 I/0
4 “% Devices
4 7= Device 1 (EtherCAT)
28 Image

1. Safe-Motion-Komponente 6ffnen

je Image-Info
2 SyncUnits
-1 Inputs
B Outputs
InfoData
[é Term 1 (EK1200)
b B Term 2 (EL1918)
b M Term 3 (EL6910)
4 " Term 4 (EK1122)
p InfoData
b T Term 5 (AX8620-0000-0103)
> ] Drive 7 (AMP8040-0030-0104)
b ﬁj Mappings

A VYW

Generd Bhe€AT OF | FrocessOes P Bhe€ATP Scle  Slatp [C9F Onine | Aok -Orine  Disg st

Tndaro I [ o Updete [7]Singe Upedele [ Snom Offine Dta 2. Reiter ,CoE-Online“ 6ffnen
pavaneed || | . .
SNy ] [Dumtm | MeMkODDERS [T ] Bei Index F980:01 sehen Sie die akutelle FSoE-
e T w Adresse.
+ F050 FSOE Sd UINT32 Oulpuds RO >15¢
+ FT0A0 FSOE Std INT32 Outputs a0 *15¢
+ F708:0 FSOE Sd UINTS Outpurs RO =b2e
* F0C:0 FS0E Sefs LINTE Qutpds AD sb2e
F7e8 Standard rputs ROP 0000 00 00 00 00 00 00 00 00 0.,
= F3800 Safe Addreas B0 >4<
IR FSal01  FSoE Addmas RO &0007 {1)

FEEN0Z  Senal Mumbes ADP 0000000 {0}

F580:03 Project CRC ROP D38CE {14534)
F580:04 Defaul Project CRC A 3806 (14534)
- R | 6d" | I C 3. In der Mentileiste ,Download Safe Address®

anklicken
Download Safe Address

Downlead Safe Addresses on Devices without Dip-Switch

4. Im Fenster ,Choose Safety Device® Safe-Motion-

Steps Choose Safety Device -
Choose Safety Device Ntase(hucﬂiﬂf:lydes‘i::fwm the [/0-Tree: Komponente auswahlen
e . (HaiAr ‘ 5. Auswahl mit ,Next” bestatigen

4 Term 1(EK1200) [EXI20
« Term 4 (EK1122) | 7 therl AT ju
Drive 7 [AMPE0S0-0030-0104)

(o= Ce=]
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Download Safe Addresase on Devices without Dip-Switch u
Steps Set Safe Address Das Fenster ,Set Safe Address” 6ffnet sich.
Safe Address: 6. Gewlnschte Adresse eingeben

Set Safe Addres R | 7. Eingabe mit ,Next* bestatigen

Back || e | [ cencel |

Download Safe Addresses on Devices without Dip-Switch

Staps Bowlond St Adiius: 8. Im Fenster ,Download Safe Address” den
Nutzernamen und das Passwort eingeben

Vi sl Default-Nutzername: Administrator
Downioad Safe Address Paspst Default-Passwort: TWinSAFE
Please verity the safety device et 9. Safe-Motion-Komponente auswahlen, fur die Sie
Verfied Fiof-Address Srysical Device Serial Num eine neue Adresse laden mochten
E 139 Drive 7 (AMPAD40-0030-0104) O

10. Fenster mit ,Finish® schliel3en

sack || Finign | [ canes

Getweral  BherCAT DO Frocess Oeta Pic BheCATP  Sobs  Sadip CoE-Onine AoE-Oviine  Dhag Hislor

. .
e Update [ Single Update [ Stow Offine Dtz 11.,U pdate List“ anklicken
o
Aavancesd, |
_ AddioStedw.. | [Onkee Oata T
Inddex Pame Fage Vel Unit
t FAED FSOE St UINT32 Outputts AQ »15¢
+ F70AD  FSOE Std INT32 Oupats A0 215¢
¥ FIBD  FSOE S UINTE Outaute a0 sE2e
4 FFCD FSOE Sefe LINTE Outputs a0 sE2<
F788 Siardard irputs Ao P 0000 0O 00 00 02 00 00 00 00 0.,
= FS600 Safe Addees A0 i<
0001 (1)
FB30:02  Senal Mumber ADP 00000000 40}
F380:03 Pject CRC Ao 3006 14534}
FIE004 Defeukt Project CRC Ao G3MCE 453

General BherTAT DT ProcessData Pic  BherCATP Sots  Steiup CoE-Onite  AgE -Onime  Ding Hislor

pdaa Lt kg B it L p O 0ot Sie sehen jetzt bei Index F980:01, dass die neue FSoE-

fdarnd.. | ] Adresse erfolgreich eingestellt wurde.
_ MdShiw. | [CrineDaa | Module 00 (AE Pot) T | . .
— : = 12. Safety-Projekt anschlieRend neu herunterladen

jame ags Vake Unit
+ FT08:0 FSOE Sid UINT32 Oudpuds AD »18¢
+ FT0AD FSOE S1d INT32 Outouts AD »15¢
+ F70B:0 FSOE Std UINTS Outputs a0 >62¢
+ - FOC:0 FSOE Safe UINTE Outpuds a0 »82¢
F780 Standard Inpuis AQF 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0.
A >4«

= Fa00 Safe Addl
FROT  FSoE Adk

a0 D:D0EE (135)

02 Sesd Nunber A0P CDOOCU000 (0)
F80:03  Froject CRC AOP 03806 (14534)
FI80:04  Defauk Proiest CAC a0 W06 (14534)

8.4 Parameter Settings

Die Parameter Settings der einzelnen Funktionsbausteine 6ffnen Sie wie folgt:
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ChE,PRIFB_SAFE_REFSINGL... O] Sit
ChB.FRIFE_SAFE_REFMULTI... @ M
ChB.PRIFB_REFPOSITION V... }0] S5

Autcisyeut

User FB Handling

Show Page Break Preview
Change Execution Order of FBs
Show Snline Velue

Show References

2. ,Properties” anklicken

1. Rechtsklick auf einen Funktionsbaustein

Das Properties-Fenster 6ffnet sich. Hier entnehmen Sie
abhangig vom Funktionsbaustein die verfligbaren
Parameter Settings. Fir die SLP-Funktionalitat konnen
Sie beispielsweise den Zahler und den Nenner des
Skalierungsfaktors einstellen.

X cu Cirl+¥
¥+
0y o e
E " X Delete Del
: Validate
: \ahdate All
E 5‘1 A Properties Alt+Erter
f2] MultitarnPosti o -
£ — —
Properties
SLP_1 FBSLP
Bl Documentation
Comment
Map Diag False
Map State False
B Misc
Order Of Execution 1
E Parameter Setting
Encoder Mask 4294967295
Encoder Sub Mask 1048575
Operation Mode Multiturn
Scaling Factor Denominator 1048576
Scaling Factor Numerator 60
Scaling Unit mm
= Properties
Function Name safeSLP
Instance Name SLP_1
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8.5 Interne Safety-Parameter

Die internen Safety-Parameter erreichen Sie Uber das Target System Ihres Safety-Projekts.

8.5.1 STO

Die folgenden internen Safety-Parameter gelten fir die Bestelloptionen AMP8xxx-xx1x und AMP8xxx-xx2x

gemaf dem Typenschlissel [P 17].

Index Bezeichnung Datentyp |Beschreibung
0xC110:1 |ChA FSOUT BRAKE UINT8 Modulowert fir die Haufigkeit der Generierung
ModuloDiagTestPulse eines Testpulses.
0 -> jedes Mal
1 -> jedes 2. Mal
0xC110:2 |ChA FSOUT BRAKE UINT8 Lange des Testpulses in Vielfachen von 625 s
MultiplierDiagTestPulse
0xC110:4 |ChA FSOUT BRAKE Diag BOOL True: Testpulse aktiv
TestPulse active False: Testpulse inaktiv
0xC130:1 |ChA FSDRIVE Brake Control BOOL True: Bremsenansteuerung aktiv
Enabled False: Bremsenansteuerung inaktiv

8.5.2 Safe Motion

Die folgenden internen Safety-Parameter gelten fur die Bestelloptionen AMP8xxx-xx3x und AMP8xxx-xx4x

gemal dem Typenschlissel [P _17].

Testung der Bremsansteuerung

In den Parameter 0xC110:4 haben Sie die Mdglichkeit die Testpulse zu deaktivieren. In diesem Fall steuern
Sie die Bremse zyklisch alle 8 Stunden an.

Bei Nichtbeachtung kann die Sicherheit gefdhrdet sein.
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Enabled

Index Bezeichnung Datentyp |Beschreibung
0xC110:1 |ChA FSOUT BRAKE UINT8 Modulowert fiir die Haufigkeit der Generierung
ModuloDiagTestPulse eines Testpulses.
0 -> jedes Mal
1 ->jedes 2. Mal
0xC110:2 |ChA FSOUT BRAKE UINT8 Lange des Testpulses in Vielfachen von 625 us
MultiplierDiagTestPulse
0xC110:4 |ChA FSOUT BRAKE Diag BOOL True: Testpulse aktiv
TestPulse active False: Testpulse inaktiv
0xC130:1 |ChA FSDRIVE Brake Control BOOL True: Bremsenansteuerung aktiv
Enabled False: Bremsenansteuerung inaktiv
0xC130:2 |ChA FSDRIVE Primary Feedback [BOOL True: Feedback-Moduls aktiv

False: Feedback-Moduls inaktiv

Die Auswertung der folgenden Parameter erfolgt nur, wenn der Parameter 0xC130:2 TRUE ist.

0xC140:01

ChA Primary Feedback Average
Calculation Acceleration

ENUM(4)

Durchschnittsberechnung der Beschleunigung

0xC140:05

ChA Primary Feedback Average
Calculation Velocity

ENUM(4)

Durchschnittsberechnung der Geschwindigkeit

0xC140:17 |ChA Primary Feedback Encoder |BIT5 Detektionsgrenze fiir die
Direction Shift Drehrichtungserkennung

0xC142:01 |ChA Primary Feedback Operation |[ENUM(4) |Referenzierung der Betriebsart
Mode « Automatische Referenzierung,

.Referenzposition setzen® aktiviert
» Automatische Referenzierung,
.Referenzposition setzen® deaktiviert
* Manuelle Referenzierung

0xC142:17 |ChA Primary Feedback Reference |UINT32 |Sichere Singleturn-Referenzposition
SafePosition Singleturn

0xC142:18 |ChA Primary Feedback Reference |INT32 Sichere Multiturn-Referenzposition
SafePosition Multiturn

0xC142:19 |ChA Primary Feedback Speed at |UINT32 |Zuldssige maximale Geschwindigkeit an der
Reference Position Referenzposition

0xC142:20 |ChA Primary Feedback Maximum |UINT32 |Maximal sichere Singleturn-Referenzposition
Singelturn Referenced
SafePosition

0xC142:21 |ChA Primary Feedback Maximum |INT32 Maximal sichere Multiturn-Referenzposition
Multiturn Referenced SafePosition

0xC142:22 |ChA Primary Feedback Minimum |UINT32 |Minimal sichere Singleturn-Referenzposition
Singleturn Referenced
SafePosition

0xC142:23 |ChA Primary Feedback Minimum |INT32 Minimal sichere Multiturn-Referenzposition
Multiturn Referenced SafePosition

0xC142:24 |ChA Primary Feedback Deviation |UINT32 |Zulassige Abweichung beim Initialisieren der
Startup Position Referenzposition
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9 Diagnose-Historie

Informationen zur Diagnose entnehmen Sie den Kapiteln ,Reiter Diag-Historie* und ,Diagnose-Historie® in
Dokument [3] unter Referenzen [»_8].

46 Version: 2.2.0 AMP8911



BEGKHOFF Anhang

10 Anhang

10.1 Volatilitat

Falls es zu Ihrer Anwendung Anforderungen bezlglich der Volatilitat der Produkte gibt, zum Beispiel aus
Anforderungen des U.S. Department of Defense oder ahnlichen Behdrden oder Sicherheitsorganisationen,
gilt folgendes Vorgehen:

Das Produkt enthalt sowohl persistenten als auch nicht persistenten Speicher. Der nicht persistente
Speicher verliert seine Informationen unmittelbar nach Spannungsverlust. Der persistente Speicher behalt
seine Informationen auch ohne eine bestehende Spannungsversorgung.

Falls sich auf dem Produkt kundenspezifische Daten befinden, kann nicht sichergestellt werden, dass diese
Daten nicht durch zum Beispiel forensische MaRnahmen ausgelesen werden kénnen. Das gilt auch nach
eventuellem Loschen der Daten durch die bereitgestellte Toolkette. Falls es sich dabei um sensible Daten
handelt, wird zum Schutz der Daten nach Gebrauch des Produkts eine Verschrottung empfohlen.
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10.2 Geltungsbereich der Zertifikate

Das fir die zertifizierten Komponenten aus dem Bereich TwinSAFE entscheidende Dokument ist jeweils die
EG-Baumusterprifbescheinigung. Diese enthalt neben dem Prifrahmen auch die jeweilig betrachtete
Komponente oder Komponentenfamilie.

Die aktuellen Zertifikate aller TWinSAFE-Komponenten mit den zugrundeliegenden Normen und Richtlinien
finden Sie unter https://www.beckhoff.com/de-de/support/downloadfinder/zertifikate-zulassungen/.

Sofern das Dokument nur die ersten vier Ziffern der Produktbezeichnung nennt (ELxxxx), gilt das Zertifikat
fur alle verfligbaren Varianten dieser Komponente (ELxxxx-abcd). Dies gilt fir alle Komponenten wie
EtherCAT-Klemmen, EtherCAT Boxen, EtherCAT-Steckmodule sowie Busklemmen.

Product Service

EC-Type Examination Certificate

No. M6A 062386 0055 Rev. 01

Holder of Certificate: Beckhoff Automation GmbH & Co. KG

Hiilshorstweg 20
33415 Verl
GERMANY
Product: Safety components
Model(s): EL1918
. Supply voltage: 24VDC (-15%/+20%)
Parameters Ambient temperature: -25°C..+55°C
Protection class: 1P20

This EC Type Examination Certificate is issued according to Article 12(3) b or 12(4) a of Council
Directive 2006/42/EC relating to machinery. It confirms that the listed Annex-1V equipment complies
with the principal protection requirements of the directive. It refers only to the sample submitted to
TUV SUD Product Service GmbH for testing and certification. For details see: www tuvsud.com/ps-cert

Test report no.: BV99670C
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Am Beispiel einer EL1918, wie in der Abbildung dargestellt, bedeutet das, dass die EG-
Baumusterprufbescheinigung sowohl fiir die EL1918 als auch fir die verfligbare Variante EL1918-2200 gilt.
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